Propuesta Proyecto Fin de Grado:
Titulo: Desarrollo de la Sombra Digital de un Robot Movil con ROS 2

Resumen: Una sombra digital es una réplica virtual de un sistema fisico que puede ser utilizada
para simular, analizar y optimizar su desempefio en tiempo real en distintos escenarios. Esta
caracterizada por una comunicacion unidireccional en tiempo real desde el robot real. En este
proyecto, se propone disefiar una sombra digital para un robot moévil en distintos escenarios
utilizando ROS 2. Se debera crear el modelo virtual del robot, integrando sensores y actuadores
del robot fisico con el modelo virtual y simular algunos escenarios diferentes caracteristicos de
este tipo de robots en distintos entornos, como el entrenamiento de modelos, deteccion de fallas,
ajuste dinamico de controladores, navegacion autéonoma, etc.
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