Propuesta Proyecto Fin de Grado:

Titulo: Desarrollo de interfaz en Realidad Virtual para simulador en ROS 2.

Resumen: El trabajo consistira en el desarrollo de una interfaz para la visualizacion de un entorno
de simulacion implementado en ROS 2, como Gazebo o Webots, donde se ejecuta el simulador
de una plataforma experimental real de robots moviles.
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