
Propuesta Proyecto Fin de Grado: 
Título: Desarrollo de interfaz en Realidad Virtual para simulador en ROS 2. 

Resumen: El trabajo consistirá en el desarrollo de una interfaz para la visualización de un entorno 
de simulación implementado en ROS 2, como Gazebo o Webots, donde se ejecuta el simulador 
de una plataforma experimental real de robots móviles. 

Contacto: Francisco José Mañas (fjmanas@dia.uned.es), Raquel Dormido Canto 
(raquel@dia.uned.es), María Guinaldo Losada (mguinaldo@dia.uned.es) 

 


