Propuesta Proyecto Fin de Grado:
Titulo: Desarrollo de interfaz para ROS2 en dispositivos Android/IOS.

Resumen: El trabajo consistira en el desarrollo de una interfaz grafica que permite la supervision
de un entorno y la teleoperacion de los robots disponibles en la plataforma experimental en
ROS/Gazebo. Se plantea también la posibilidad de registro y visualizacion de ensayos.
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