Propuesta Proyecto Fin de Grado:

Titulo: Prototipado de robots orientado a Sistemas Multi-Agente hibridos.

Resumen: La simulacion dinamica de robots es imprescindible para la puesta a punto de
numerosas aplicaciones en roboética y permite tomar decisiones sobre la adecuacion del sistema
robotizado a un entorno y a sus caracteristicas. El trabajo consistira en el modelado y desarrollo
completo de un robot en el entorno ROS 2 con un simulador de c6digo abierto, conformando un
excelente interfaz para escribir el mismo codigo en un robot simulado y real. El robot estara
dotado de aquellos sensores que incorpora de serie, y, ademas, de aquellos dispositivos que
faciliten su integracion con otros sistemas de posicionamiento. Se desarrollara una interfaz
integrable la plataforma experimental Robotic Park. Se orientara su finalidad hacia la integracion
en Sistemas Multi-Agente hibridos.
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